移动式C形臂X射线机技术参数

1.1投标产品为全数字化平板产品，能满足骨科、外科等术中透视定位要求。

2.C臂机架


2.1水平移动≥20cm

2.2垂直升降≥40cm

2.3绕弧形臂滑动≥120°

2.4轴向旋转≥±165°

2.5左右摆角≥±15°

★2.6最大开口距离≥94cm

★2.7C臂弧深≥82cm

2.8 最大SID源像距≥110cm

★2.9主机上方左右配置双人体图形化液晶触屏操控系统，操作方便智能快捷

3.高压发生器


★3.1最大输出功率≥25kW

★3.2逆变频率≥60kHz

3.3最大电压≥120KV

★3.4最大脉冲透视电流≥100mA

3.5最大摄影mAS≥320mAs

4.X线球管


4.1球管类型:旋转阳极

4.2球管焦点数量:双焦点

4.3球管焦点:小焦≤0.6mm,大焦≤1.4mm

4.4阳极热容量≥80KHU

★4.5管套热容量≥1200KHU

5.平板探测器


5.1平板探测器材料:非晶硅碘化铯

★5.2探测器尺寸≥30cm×30cm

5.3最大像素矩阵≥1956x1956

5.4最小像素尺寸≤205μm

5.5最大空间分辨率≥2.5LP/mm

5.6最大灰阶度≥16bits

5.7 DQE值：≥70%

★5.8滤线栅：徒手可插拔（无需额外借助工具）

6.工作站系统


★6.1工作站监视器标配灰阶医用液晶显示器尺寸≥21英寸，数量≥2台

6.2工作站软件：

(1)登记：登记保存、病历查询、Worklist；

(2)采集：开始采集、准备录像、重置、水平镜像、垂直镜像、调窗、放大镜、负像、打开剪影、边缘增强、递归降噪；

(3)处理：四窗、九窗、锐化、水平镜像、垂直镜像、文字标注、长度测量；

(4)报表：保存、预览、专家模板；

6.3双曝光脚闸设计，可以在手术室内外曝光

6.4本机图像存储≥10万幅

6.5硬盘≥1TB,内存≥16G
6.6标配DICOM3.0接口

6.7具备激光灯定位系统

6.8 具备DAP剂量功
