三维脊柱测量姿势评估系统
技术需求
1、 系统组成
光学四维背部形态测量仪×1台、集成操作台×1台、集成升降云台、稳压电源×1、测试分析软件×1套、工作站×1台
2、 系统功能要求
*可采集6秒站立、30秒姿势状态下的脊柱三维数据
适用于脊柱侧弯测量、胸/腰曲角度测量、骨盆倾斜/旋转/扭转测量及与姿态相关疼痛测量
测试迅速快捷，6秒内出测试结果
无接触性测试、无放射性测试
可增加腿长模拟平台、颈椎活动度测量模块、下肢步态测量模块、足底压力平板或跑台、肌力测量仪、运动处方系统
3、 硬件规格要求
横向误差：＜0.2mm
纵向误差：＜0.25mm
*采集频率：≥10HZ
安全认证：EU 2017/745和ISO 13485认证
保护等级：Class I 
连接方式：稳压器转换连接
身高测量最佳范围：1.2m～2.1m
操作台耗电量：最大1kw
采集单元重量：≤15kg
4、 软件功能要求
4.1 可采集背部光栅云纹图图像，分析体表形态特征数据，重建脊柱三维模型；
*4.2 可计算出各椎体之间的角度及偏移、椎体偏移均方根、椎体旋转均方根、骨盆矢状面倾斜角度、骨盆冠状面倾斜距离、胸曲及腰曲等；
4.3 测量点：隆椎、左右髂后上棘、左右髂后上棘中点、骶骨点、颈椎最高点、胸椎最高点、腰椎最高点；
4.4 形态指标：躯干长、髂后上棘间距、髂后上棘间距和躯干长关系、躯干倾角、躯干倾斜距离、躯干扭转角度、躯干扭转距离、骨盆上旋角度、骨盆侧倾角度、骨盆前倾角度、骨盆水平面旋转角度；
*4.5 脊柱计算指标：颈椎胸椎拐点位置、脊柱后凸最高点、胸椎腰椎拐点、腰椎前凸最高点、腰椎骶骨拐点、驼背角、前凸角、脊柱旋转角；
4.6 具有胸曲后凸角（Kyphotic angle ICT-ITL）、腰曲前凸角（Lordotic angle ITL-ILS）、躯干额状面倾斜（coronal imbalance VP-DM°）、棘突旋转角度（Surface rotation）、脊椎偏移（apical deviation）、骨盆额状面倾斜距离（pelvic obliquity DL-DRmm）、骨盆矢状面内倾斜角度（Pelvic inclination）、骨盆扭转角度（Pelvic torsion DL-DR）等参数成人及儿童参考标准
4.7依据胸曲/腰曲角度指标可对棘椎骨折风险作出评估并以图表形式呈现
4.8可显示每一段棘椎相对第七颈椎的空间距离及水平面内的旋转方向、角度
4.9 COBB角度测绘功能：拥有3条可移动线，可自定义测定胸腰段脊柱侧弯角
4.10可自定义显示和隐藏界面参数指标
4.11测试者管理功能：有
4.12单次测试分析：脊柱分析指标
4.13多次测试对比：治疗前后脊柱分析指标的对比，支持最多四次测试结果比较功能
4.14报告功能：快速生成处方报告（Report）
4.15输出功能：支持打印输出(Print Outs)、支持数据导出(Export)

